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Abstract

BeMaTaC (Berlin Map Task Corpus, Giesel et al. 2013) ist ein Korpus gesprochener Sprache
mit Aufnahmen von deutschen Muttersprachlern sowie einem Subkorpus Deutschlernender.
Die Dialoge basieren auf einer Map-Task-Aufgabenstellung (Anderson et al. 1991), in welcher
die eine Person der anderen eine Route auf einer Karte mit Landmarken (Brinckmann et al.
2008) erklart. Die Route muss auf diese Weise reproduziert werden — die Karte mit der
zeichnenden Hand wird dabei auch auf Video aufgezeichnet. Dieses Setting erlaubt sowohl
spontane konversationale Sprache als auch einen thematisch und pragmatisch kontrollierten
Kontext.

Das Design (ursprunglich basierend auf HAMATAC, Schmid et al. 2010) reflektiert die
urspriingliche Zielsetzung von BeMaTaC, kontrastive Untersuchungen von gesprochener
Lerner- vs. Muttersprache zu ermdglichen. Daneben erlauben vielfaltige Annotationen jedoch
auch die detaillierte Untersuchung konversationaler Phanomene, wie z.B. von Disfluencies und
Reparaturen (Belz & Klapi 2013), Backchanneling, Syntax gesprochener Sprache, rdumlicher
Konzeptualisierung oder von Interaktionen zwischen Prosodie und Informationsstruktur. Ein
besonderer Fokus liegt dabei auf Analysen, welche keine standardsprachlich normierte,
sondern die gesprochene Sprache selbst zum Gegenstand haben. Dies soll dazu beitragen,
wichtige Ruckschliisse auf linguistische Theorie zu erarbeiten, da diese oftmals auf
Nichtstandardvarietaten nicht anwendbar ist.

Ziel dieses Beitrags ist es, BeMaTaC als multimodale Dialogressource sowie die dafir
erarbeiteten und verwendeten Annotationsrichtlinien und -werkzeuge vorzustellen. Zur
Aufbereitung wurden MAUS (Wesenick & Schiel 1994), Praat (Boersma 2010),
EXMARaLDA (Schmidt & Waérner 2009), TreeTagger (Schmid 1994), MaltParser (Nivre et
al. 2007) und Arborator (Gerdes 2013) verwendet. Das Korpus verfiigt tiber eine flexible und
erweiterbare Multilayer-Standoff-Architektur und ist unter einer Creative-Commons-Lizenz
inklusive aller Primardaten frei verfiigbar. Uber das SaltNPepper-Konvertierungsframework
(Zipser & Romary 2010) sind die Daten in einer Vielzahl von Formaten und Werkzeuge
verwendbar. Die browserbasierten Such- und Visualisierungsoberflache ANNIS (Zeldes et al.
2009) erlaubt mit ihrer flexiblen Knoten-und-Kanten-basierten Abfragesprache und
verschiedensten Visualisierungsoptionen einen umfassenden Zugriff auf BeMaTaC.
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